
Politechnika Śląska - nr zamówienia: IA1/D/21/9/EK

Zamawiający Politechnika Śląska

Rodzaj
zamówienia Dostawy

Przedmiot
zamówienia

Dostawa robota przemysłowego nr 1 z 6 przegubami obrotowymi, robota przemysłowego nr 2 z 6
przegubami obrotowymi, gripper 2 palcowy (2 szt.) i trójpalcowy (2 szt.), kamery wraz z czujnikiem siły
kompatybilnej z robotem przemysłowym

Numer
zamówienia IA1/D/21/9/EK

Wynik
kontroli bez zastrzeżeń

Data
zakończenia

kontroli
2022-05-09

Numer
projektu 05H1/17, kontrola nr RPSL.01.01.00-24-05H1/17-005

Załączniki

PDF, 236.75 KBIPK z dnia 27.04.2022 r. 

https://bip.slaskie.pl/mapa-serwisu.html
https://bip.slaskie.pl/resource/49525/47485/IPK+05H1.17.pdf
https://bip.slaskie.pl/resource/file/preview/id.47485
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